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| Datei  Editieren  Anzeigen SP5-Typ Compilieren Programmieren Optionen  Hilfe
Transportbéinder. Der Antrieb wird antomatisch vom Ladezrustand des Bandes gestenert.
Eine Lichtschrankeniiberwachung sorgt ferner dafiir, dal es nicht zu Materialkollisionen

an den Verbindungsstellen kommen kann.
PROGRAM FBAND

VAR_INPUT
LS1AT I1: (* Lichtschranke Zuftihrstation *)
LS2 AT I2: (* Lichtschranke Segment 1/2 *)
LS3 AT I3: (* Lichtschranke Segment 2/3 *)
LS4 AT I4: (* Lichtschranke Segment 3/4 *)

POR AT POR: (* Power On Reset *)
END_VAR:
VAR_OUTPUT
Bandl AT O1; (* Antrieb fiir Férderband-Segment 1 *)
Band2 AT 02; (* Antrieb fiir Férderband-Segment 2 *)
Band3 AT 03; (* Antrieb fiir Férderband-Segment 3 *)
END_VAR:

IF(LS1=1ANDLS2=0O0R
Bandl = 1 AND LS2 = 0 AND POR = 0) THEN
Bandl =1;
END_IF;

IF (LS2=1ANDLS3=0OR
Band2 = 1 AND LS3 = 0 AND POR = () THEN
Band2 =1;
END_IF;

(* Band] einschalten, wenn Transportgut an =~ %)

der Zufithrstation liegt und gleichzeitig *)
das Ende von Bandl (= Anfang von Band2)

frei ist. Das Band bleibt so lange eingeschal-

tet, bis das Ende von Bandl erreichtist ~ *)
(Selbsthaltung). Die Abfrage des Signals POR *)
sorgt dafiir, daB der Ausgang wihrend des  *)
Einschaltens der Versorgungsspanmng nicht
ungewollt in Selbsthaltung geht, da durch un-
definierte Signalpegel lurze Impulse ent-  *)

stehen kdnnen.

(* Programmierung analog zu Band1

)

)
)

)
)

Compilevorgang beendet, Warnungen: 0, Fehler: 0.
Fitterdurchgang erfolgreich beendet

<
Zeile: 41
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